ANKARA YILDIRIM BEYAZIT UNIVERSITESi — ELEKTRONiIK VE OTOMASYON BOLUMU
DIJiTAL DONUSUM ELEKTRONIGi DERS iZLENCESI

Dersin Kodu Dersin Adi Dersin Tiirii AKTS Dersin Onkosul Izlencenin .
Kredisi Bilgisi Hazirlanma Tarihi
DDE114 Robotik Kodlama ve Kontrol Zorunlu 5 Yok 30.01.2026
Dersi Veren

Ogretim Uyesi & Ogr. Gor. Dr. Omer Faruk GOKTAS
E-Posta Adresi

Ogrenci
Goriisme Persembe 13:00 - 16:30
Saatleri & Yeri

Dersinigerigi [Bu dersin amaci, 68rencilere temel robotik sistemlerin yapisini, kontrol mantigini ve programlanmasini
ve Amaglan  Ggretmektir.

Ders Kitabi /
Kitaplari Ders notlari
Ogretim
Yontemive Ev Bdevi
Teknikleri
1 Temel robotik bilesenleri (motor, sensoér, kontrolcii) tanimlar.
2 Hareket kontrolii, yon bulma ve takip algoritmalarini agiklar
) 3 Arduino veya benzeri platformlarda robotik sistemleri programlar
Bersn'n 4 Robotik sistemlerde sensor verilerini isler ve kullanir
Ogrenim T oL .
5 Takim galismasi icinde robotik bir proje planlar ve sunar
Ciktilan
Program Ciktisi (PC)
1 Robotik kodlama becerisi kazanir.
Dersin Kavtk' 2 Sensdr, motor ve ekran gibi cevresel donanimlarla etkilesim
Sagladig kurar
Program Ciktilari - . . e
3 Gergek zamanli kiiglik projeler gelistirir ve hata ayiklama

becerisi kazanir.

Dersin Al Sensorler, motor suriciler, mikrodenetleyici tabanli kontrol yapilari ve hareket algoritmalari ile

ersin Alan vy . .. . .~y . . . .

Ogretimine Ogrencilere uygulama becerisi kazandirilir. Dersin sonunda 6grenciler otonom gorevleri yerine
Katkisi getirebilen robot sistemler tasarlayip gelistirebilir.




1. Hafta Robotik sistemlere giris ve siniflandirilmasi
2. Hafta Robotlarda kullanilan motor turleri ve sirlci devreleri
3. Hafta Mesafe, isik, kizilotesi ve enkoder sensorleri
4.Hafta | Arduino ile motor ve sensér kontrolii
5. Hafta Temel hareket algoritmalari (ileri, geri, donis)
6. Hafta PWM ile hiz kontrolii ve yon degistirme
7. Hafta Cizgi izleyen robot uygulamalari
Derste
islenen
Konular 8. Hafta Ara sinav
9. Hafta Engelden kagan robot tasarimi
10. Hafta | Blyetooth/Wi-Fi ile uzaktan kontrol
11. Hafta | Takip robotu ve rota kaydi
12. Hafta | servo motor ile robot kol kontrolii
13. Hafta | proje gelistirme ve hata ayiklama
14. Hafta | proje sunum hazirligi ve demo
15. Hafta | Final Sinavi
Yariyil Galigmalari Sayisi Katka %
Ara Sinav 1 %40
Kisa Sinav %10
Odev %10
Dersin 9
Degerlendirilme Devam *
Kriterleri Uygulama %
Proje %
Yariyil Sonu Sinavi 1 %60
Toplam %100




Engellilik
Politikasi

Bu dersteki performansinizi etkileyebilecek belgelenmis bir engeliniz (gérme, isitme veya fiziksel engel vb.) varsa, bu dersin
tim gereksinimlerini esit bir sekilde karsilamak igcin makul kosullari ayarlamak (izere Engelsiz AYBU

(https://aybu.edu.tr/engelsiz/icerik_listesi-327-yildirim-beyazit-universitesi-engelsiz-universite-birimi-yonergesi.html) ile

gdriismeniz onerilir. Ayrica, insan ve Toplum Bilimleri Fakiiltesi yénetimiyle de iletisime gegebilirsiniz. Sinavlar, ders
materyalleri vb. ile ilgili herhangi bir ders ihtiyacinin karsilanmasini saglamak igin ihtiyaglarinizi miimkiin olan en kisa stirede

ders 6gretim elemanina bildirmelisiniz.



https://aybu.edu.tr/engelsiz/içerik_listesi-327-yildirim-beyazit-universitesi-engelsiz-universite-birimi-yonergesi.html

